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FIŞA DISCIPLINEI

	1. Date despre program

	1.1. Instituţia de învăţământ superior
	Universitatea Națională de Știință și Tehnologie POLITEHNICA din București

	1.2. Facultatea
	Facultatea de Inginerie Industrială şi Robotică

	1.3. Departamentul
	Roboți și Sisteme de Producție

	1.4. Domeniul de studii universitare
	Inginerie Industrială

	1.5. Programul de studii universitare/Calificarea
	Sisteme de Producție Digitale

	1.6. Ciclul de studii universitare
	Licenţă

	1.7. Limba de predare
	Română

	1.8. Locația geografică de desfășurare a studiilor
	București



	2. Date despre disciplină

	2.1. Denumirea disciplinei/
	Sisteme de fabricatie robotizate

	2.2. Titularul/ii activităților de curs
	Sl. Dr. Ing. Andrei Mario IVAN

	2.3. Titularul activităților de laborator
	Sl. Dr. Ing. Andrei Mario IVAN

	2.4. Anul de studiu
	IV
	2.5. Semestrul 
	II
	2.6. Tipul de evaluare
	V
	2.7. Statutul disciplinei
	Ob

	2.8 Categoria formativă
	S
	2.9 Codul disciplinei
	UPB.06.S.08.O.003



	3. Timpul total estimat (ore pe semestru de activităţi didactice)

	3.1. Număr de ore pe săptămână
	4
	din care: 3.2. curs
	2
	3.3. proiect
	2

	3.4. Total ore din planul de învăţământ
	56
	din care: 3.5. curs
	28
	3.6. laborator/proiect
	28

	Distribuţia fondului de timp
	Ore

	Studiul după manual, suport de curs, bibliografie și notițe
Documentare suplimentară în bibliotecă, pe platforme de specialitate şi pe teren
Pregătire seminarii/laboratoare/lucrări practice/proiecte, teme, referate
	16

	Tutorat
	1

	Examinări
	2

	Alte activităţi...................................
	0

	3.7. Total ore studiu individual
	19

	3.8. Total ore pe semestru
	75

	3. 9. Numărul de credite
	4



	4. Precondiţii (acolo unde este cazul)

	4.1. de curriculum
	Parcurgerea și/sau promovarea următoarelor discipline: 
Desen Tehnic 3, Proiectare asistata de calculator 1, 2, 3, Rezistenta Materialelor 1, 2, Organe de Masini, Componente mecanice tipizate, Proiectarea masinilor-unelte si sistemelor de productie, Automatizarea masinilor-unelte si sistemelor de productie

	4.2. de rezultate ale învățării
	Cunoștințe: 
C.04 Studentul/absolventul explică rezultate teoretice, rezultate experimentale și documentație tehnică asociate produselor, fenomenelor și proceselor industriale.
Abilități: 
A.13 Studentul/absolventul interpretează fenomene și procese industriale și operează cu acestea.
A.19. Studentul/absolventul selectează și utilizează sisteme software pentru proiectarea și simularea produselor, echipamentelor și tehnologiilor industriale. 
Responsabilitate și autonomie: 
RA.8 Studentul/absolventul demonstrează autonomie în învățare pe problematici specifice produselor, fenomenelor și proceselor industriale..



	5. Condiții necesare pentru desfășurarea optimă a activităților didactice (acolo unde este cazul) 

	5.1. de desfăşurare a cursului 
	1. Existenţa unei săli dotată corespunzător (posibiliatea de a proiecta și tablă) care să asigure minim 1 m2/student

	5.2. de desfășurare a proiectului
	1. Existența unei săli de laborator cu dotare adecvată, care trebuie să includă un număr de calculatoare cel puțin egal cu numărul studenților participanți





6. Obiectiv general

Însuşirea cunostintelor de specialitate necesare in domeniile conceptiei si exploatarii sistemelor de fabricatie robotizate (SFR) si implementarii robotilor industriali (RI) si componentelor perirobotice (CPR) in SFR, precum si fundamentarea elaborarii proiectului de diploma al absolventilor specializarii de Masini Unelte si Sisteme de Productie.

7. Rezultatele învățării 


	Cunoștințe
	C.06 Studentul/absolventul clasifică și compară principiile și metodele de proiectare a produselor, echipamentelor și tehnologiilor industriale utilizate în proiecte profesionale..  
C.07. Studentul/absolventul identifică, descrie și explică principiile, criteriile și metodele de proiectare, implementare, operare și optimizare a sistemelor de producție digitale, inclusiv a mașinilor-unelte cu comandă numerică, sistemelor automatizate și robotizate de fabricație.
C.08. Studentul/absolventul identifică, descrie și explică principiile, metodele și documentația specifice programării, controlului și automatizării sistemelor de producție digitale, în special pentru mașini-unelte CNC, sisteme cu automate programabile și sisteme robotizate.
C.10. Studentul/absolventul identifică, descrie și explică structura și funcționarea sistemelor flexibile și integrate de producție digitală, inclusiv a sistemelor de alimentare, transport și transfer, a metodelor de management al fluxurilor materiale și a principiilor lean de producție.
C.13. Studentul/absolventul identifică și descrie structura și funcționarea sistemelor flexibile și integrate de producție digitală, inclusiv a sistemelor de alimentare, transport și transfer, a metodelor de management al fluxurilor materiale și a principiilor lean de producție. 
C.14. Studentul/absolventul analizează disponibilitatea, capabilitatea și eficiența sistemelor de producție digitale, monitorizează fluxurile materiale și informaționale și formulează recomandări pentru optimizarea și îmbunătățirea continuă a proceselor de fabricație. 


	Abilități
	A.21 Studentul/absolventul analizează structura funcțională și parametrii tehnici ai mașinilor-unelte cu comandă numerică și ai sistemelor de fabricație automatizate și robotizate, selectând configurații optime în raport cu cerințele de producție.
A.23 Studentul/absolventul fundamentează structura sistemelor de producție digitale prin corelarea componentelor mecanice, electrice, hidraulice, pneumatice și informatice în vederea asigurării funcționalității și performanței cerute.
A.35 Studentul/absolventul utilizează și corelează echipamentele și sistemele din cadrul sistemelor de producție digitale flexibile (mașini CNC, roboți industriali, sisteme de alimentare, transport și transfer), resurse informaționale și fluxuri tehnologice, în scopul asigurării integrării eficiente a acestora.
A.36. Studentul/absolventul aplică principii de management de proiect și analiză economică în planificarea, implementarea și monitorizarea sistemelor și proiectelor de producție digitală. 


	Responsabilitate și autonomie
	RA.12  Studentul/absolventul poate lua decizii privind adoptarea unor soluții de proiectare a sistemelor de producție digitale și este responsabil de prescrierea caracteristicilor tehnice ale echipamentelor și sistemelor proiectate, precum și de corectitudinea documentației tehnice elaborate.
RA.13  Studentul/absolventul poate lua decizii privind adoptarea unei variante optime de sistem de producție digital în raport cu funcțiile obiectiv și își asumă responsabilitatea pentru conformitatea sistemelor implementate cu cerințele prescrise, inclusiv în ceea ce privește performanța, precizia și fiabilitatea acestora.
RA.14. Studentul/absolventul organizează și raportează soluțiile propuse în raport cu cerințele tehnice, tehnologice, economice și organizaționale și asigură comunicarea profesională, inclusiv într-o limbă de circulație internațională tehnică, în cadrul proiectelor tehnice și tehnico-economice desfășurate în medii multilingve. 
RA.18  Studentul/absolventul contribuie la integrarea soluțiilor tehnice și tehnologice în context industrial și comunică profesional cu nivelurile ierarhice superioare, cu colegii din echipe multidisciplinare și cu personalul implicat în execuție, urmărire și control.
RA.22   Studentul/absolventul răspunde adecvat la situații noi și provocări generate de un mediu în continuă schimbare și acționează responsabil în exploatarea și îmbunătățirea sistemelor de producție digitale, cu respectarea cerințelor de calitate, siguranță și eficiență.



8. Metode de predare

Pornindu-se de analiza caracteristicilor de învățare ale studenților și de la nevoile lor specifice, procesul de predare va explora metode de predare atât expozitive (prelegerea, expunerea), cât și conversative-interactive, bazate pe modele de învățare prin descoperire facilitate de explorarea directa și indirectă a realității (experimentul, demonstrația, modelarea), dar și pe metode bazate pe acțiune, precum exercițiul, activitățile practice și rezolvarea de probleme. 
Astfel, activitatea de predare va porni de la utilizarea prelegerilor în baza unor prezentări Power Point sau diferite filmulețe care vor fi puse la dispoziția studenților. Prezentările utilizează imagini și scheme, astfel încât informațiile prezentate să fie ușor de înțeles și asimilat. 
Această disciplină acoperă informații și activități menite să-i sprijine pe studenți în eforturile de învățare și de dezvoltare a unor relații optime de colaborare și comunicare într-un climat favorabil învățării prin descoperire. 
Se va avea în vedere exersarea abilităților de ascultare activă și de comunicare asertivă, precum și a mecanismelor de construcție a feedback-ului, ca modalități de reglare comportamentală în situații diverse și de adaptare a demersului pedagogic la nevoile de învățare ale studenților.



9. Conținuturi
	9.1. Curs
	Nr. ore

	Cap.
	Conținutul
	

	1
	Introducere. Structuri si arhitecturi specifice de roboti industriali. Paramentri constructivi-functionali ai robotilor industriali. Efectori. Aplicatii industriale robotizate.
	4 h

	2
	Sisteme componente ale aplicatiilor industriale robotizate - generalitati 
	4 h

	3
	Sisteme de fabricatie flexibile – structuri, arhitectura, metode de analiza
	4 h

	4
	Roboti industriali integrati in aplicatii de prelucrare prin aschiere
	4 h

	5
	Roboti industriali integrati in aplicatii de vopsire
	2 h

	6
	Roboti industriali integrati in aplicatii de sudare in puncte
	2 h

	7
	Roboti industriali integrati in aplicatii de sudare cu arc electric
	2 h

	8
	Roboti industriali integrati in aplicatii de deservire a masinilor de injectie
	2 h

	9
	Roboti industriali integrati in aplicatii de deservire a liniilor de prese
	2 h

	10
	Recapitulare si verificare finala
	2 h

	
	TOTAL
	28

	Bibliografie
[1] Nicolescu A., „Sisteme de fabricatie robotizate” note de curs, metodologii de proiectare si prezentari asistate, UPB, 2014-2015. 
[2] Nicolescu A., Marinescu D., Ivan M., Avram C., - "Conceptia si exploatarea sistemelor de productie robotizate" – Vol. I, Ed. Politehnica Press, 2015, ISBN 978 – 606 – 515 – 339 – 4 (general), ISBN 978 – 606 – 515 – 340 – 0 (vol I).
[3] Nicolescu A., Dobrescu T., Ivan M., Avram C., Brad Stelian, Doroftei Ioan, Grigorescu Sanda - "Roboti industriali, tehnologii si sisteme de productie robotizate", Ed Academiei Oamenilor de Stiinta din Romania, 2011, ISBN 978 – 606 – 8371 – 48 – 1.
[4] Nicolescu, A. „Roboti Industriali – Vol.1 Subsisteme si ansambluri componente. Structura axelor comandate numeric ale RI”, ISBN 973–30–1244–0, Editura Didactica si Pedagogica RA, 2005, Bucuresti,
[5] Nicolescu A., Stanciu I. M., Popescu D.„Conceptia si exploatarea robotilor industriali” vol 1, Ed Printech 2004.

	9.2. Laborator
	

	Nr. crt.
	Conținut
	Nr. ore

	
	
	

	TOTAL
	

	

	9.3. Seminar
	

	Nr. crt.
	Conținut
	Nr. ore

	
	
	

	TOTAL
	

	9.4. Proiect
	

	Nr. crt.
	Conținut
	Nr. ore

	1
	Analiza unui sistem de fabricatie robotizat – tematica impusa
	28 h

	TOTAL
	28

	Bibliografie
[1] Nicolescu A., „Sisteme de fabricatie robotizate” note de curs, metodologii de proiectare si prezentari asistate, UPB, 2014-2015. 
[2] Nicolescu A., Marinescu D., Ivan M., Avram C., - "Conceptia si exploatarea sistemelor de productie robotizate" – Vol. I, Ed. Politehnica Press, 2015, ISBN 978 – 606 – 515 – 339 – 4 (general), ISBN 978 – 606 – 515 – 340 – 0 (vol I).
[3] Nicolescu A., Dobrescu T., Ivan M., Avram C., Brad Stelian, Doroftei Ioan, Grigorescu Sanda - "Roboti industriali, tehnologii si sisteme de productie robotizate", Ed Academiei Oamenilor de Stiinta din Romania, 2011, ISBN 978 – 606 – 8371 – 48 – 1.
[4] Nicolescu, A. „Roboti Industriali – Vol.1 Subsisteme si ansambluri componente. Structura axelor comandate numeric ale RI”, ISBN 973–30–1244–0, Editura Didactica si Pedagogica RA, 2005, Bucuresti,
[5] Nicolescu A., Stanciu I. M., Popescu D.„Conceptia si exploatarea robotilor industriali” vol 1, Ed Printech 2004. 

	




	10. Evaluare

	Tip activitate
	10.1. Criterii de evaluare
	10.2. Metode de evaluare
	10.3. Pondere din nota finală

	10.4. Curs/ 
	Evaluare finală (20p)/
	Colocviu:
10 subiecte teorie ( 10x2 puncte) (20 p)
	Test scris
	20 %

	
	Evaluare pe parcursul semestrului (40p)/
	Lucrari scrise curs:
 10 lucrări de câte 4 puncte (subiecte teorie)
	Teste scrise
	40 %

	10.5. Proiect
	Evaluare pe parcursul semestrului (40p)/
	Predarea proiectului
	Prezentare orală
	40%

	10.6. Condiţii de promovare: minimum 50 de puncte obţinute; 50,…54p  nota 5; 55,….64p  nota 6; 65,….74.  nota 7; 75,…84p  nota 8; 85…94p  nota 9; 95,…100 p  nota 10
10.7. Mențiuni suplimentare:  
· în cazul în care studentul participă la conferinţe (studenţeşti, locale, naţionale, internaţionale) sau concursuri (naţionale, internaționale) care au o tematică asociată disciplinei, acesta va putea beneficia de puncte suplimentare sau de echivalarea unor teme de casa şi/sau lucrări şi/sau prezenţă, în funcție de rezultatele obținute/;.




	Data completării
	Titular de curs,
	Titular(ii) de aplicații

	04.08.2026
	Sl. Dr. Ing. Andrei Mario IVAN 

.............................................  
	Sl. Dr. Ing. Andrei Mario IVAN 

.............................................  

	
	
	

	Data avizării în Departamentul RSP

	Director Departament RSP
Prof. Dr. Ing. Tiberiu Gabriel DOBRESCU

............................................. 

	Data aprobării în Consiliul Facultății (FIIR

	Decan FIIR
Prof. Dr. Ing. Ec. Cristian DOICIN
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